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1 Czesc¢ ogdlna

1.1 Nazwa nadana zaméwieniu

Remont istniejacych pomieszezen archiwum zakiadowego w Swieszynie

1.2 Przedmiot i zakres roboét.

Zakres robot znajdujacych si¢ w specyfikacji obejmuje wszystkie czynnosci majace na celu
wykonanie instalacji elektrycznych
Zakres prac obejmuje m. in.:

e wewnetrzne linie zasilajgce

e wewnetrzng instalacje o$wietlenia

e instalacja gniazd

e polgczenia wyrdwnawcze i instalacja odgromowa
e instalacja SSWIN

e instalacja SAP

Niniejsza specyfikacja obejmuje ustalenia zwigzane z wykonaniem instalacji elektrycznych
obejmuje:

° Wymagania dotyczace wiasciwosci wykorzystywanych —wyrobéw, sposobu ich

przechowywania, transportu i skfadowania,

e Wymagania dotyczace sprzgtu i maszyn,

e Wymagania dotyczace srodkéw transportu,

e Wymagania dotyczace wykonania rob6t budowlanych,

e Wymagania zwigzane z nadzorem i odbiorem robét.

1.3 Informacje o terenie budowy
1.3.1 Organizacja robot budowlanych

Wykonawca, przed przystapieniem do przetargu, winien przeprowadzi¢ wizje lokalng oraz :

e Zapoznac si¢ z miejscami, w ktérych beda wykonywane prace okre$lone w umowie i zbadaé ich
dostepnos¢;

e Zapozna¢ si¢ z ogolnymi warunkami realizacji robot, a w szczegdInosci z potozeniem i
wymiarami pomieszczen, warunkami utrzymania sprzetu, etc.

Po wygraniu przetargu Wykonawca nie bedzie mogt powolywac sie na niedostateczna znajomos$é

miejsca realizacji robét lub zty dostep do pomieszezen w celu zadania dodatkowych oplat.

Na caly czas trwania rob6t, Wykonawca wyznaczy uprawnionego Kierownika Robét. Kierownik

Roboét bedzie jako jedyny bedzie uprawniony do dokonywania w imieniu Wykonawcy WpisOw

w dzienniku budowy.

Kierownik Robot bedzie odpowiedzialny za:

~ bezpieczenstwo na terenie budowy

- prowadzenie dziennika budowy

- kontakty z organami kontroli

Najpdzniej w dniu przystgpienia do rob6t Wykonawca przekaze dane personalne Kierownika

Robét wraz z kopig uprawnien.

1.3.2 Zabezpieczanie intereséw osob trzecich
Wykonawca musi zadba¢, aby podczas wykonywanych prac nie doszlo do naruszenia intereséw
0s6b trzecich. Wykonawca jest odpowiedzialny za przestrzeganie obowiazujacych przepiséw oraz
powinien zapewni¢ ochrong wlasnosci publicznej i prywatne

1.3.3 Ochrona Srodowiska
Wykonawea musi podejmowac wszystkie niezbedne dzialania, aby stosowaé sie do przepisow
i normatywow z zakresu ochrony srodowiska na placu budowy i poza jego terenem. Podczas
wykonywania rob6t budowlanych wykonawca bezwzglednie musi unikaé szkodliwych dzialan,
szczegolnie w zakresie zanieczyszczania powietrza, wod gruntowych, nadmiernego halasu i innych
szkodliwych dla srodowiska i otoczenia czynnikdw.




1.3.4 Warunki bezpieczenstwa pracy
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za zabezpieczenie wlasnego mienia oraz za wykonanie
wszelkich niezbgdnych zabezpieczen zwigzanych z prowadzonymi pracami budowlanymi. Ponadto
wykonawca musi si¢ bezwzglednie stosowa¢ do postanowien Instrukcji Bezpieczenstwa oraz
wszelkich polecen Kierownika Budowy zwigzanych z bezpieczefistwem na terenie budowy.
Wykonawca zobowigzany jest do realizacji przedmiotu umowy zgodnie z zasadami sztuki
budowlanej oraz do przestrzegania zapisow wytycznych technicznych odpowiadajgcych zakresowi
zlecenia oraz aktéw prawnych obowigzujacych w okresie trwania umowy, w tym w
szczego6lnosciPolskich Norm. W szczegdlnosci wykonawca jest zobowigzany wykluczy¢ prace
personelu w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia i nie spelniajgcych
odpowiednich wymagan sanitarnych.

1.3.5 Zaplecze dla potrzeb wykonawcy
Wykonawca ponosi wszelkie koszty zwigzane z organizacja zaplecza dla wiasnych potrzeb oraz
zapewnia na wlasny koszt wszelkie $rodki majace na celu prawidlowe i pelne zabezpieczenie
wykonanych przez siebie robot.

1.3.6 Warunki dotyczqce organizacji ruchu
Wszystkie $rodki transportowe wykorzystywane do transportu materialdw, sprzetu i narzedzi
muszg by¢ sprawne, posiada¢ wazne badania techniczne i spetnia¢ wymagania wynikajace z
obowigzujacych w Polsce przepiséw o ruchu drogowym. Materialy przewozone takimi srodkami
transportu powinny gwarantowa¢ przew6z bez uszkodzen i z zachowaniem warunkéw
bezpieczenstwa pracy.

1.4 Nazwy i kody robét budowlanych w zakresie objetym przedmiotem
zamowienia
CPV 45315100-9 Instalacje roboty elektryczne
CPV 45311100-1 Roboty w zakresie okablowania elektrycznego
CPV 45310000-3 Roboty instalacyjne elektryczne
CPV 45312000-7 Instalowanie systeméw alarmowych i anten
CPV 45312100-8 Instalowanie przeciwpozarowych systemow

1.5 Okreslenia podstawowe

Wszystkie okreslenia, nazwy, ktére znalazly si¢ w tej specyfikacji sa zgodne albo réwnowazne z
Polskimi Normami zawartymi w rozporzadzeniu Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002r.,
albo z okresleniami ujetymi w odpowiednich przepisach podanych w punkcie 10 specyfikacji.
Roboty muszg by¢ wykonane zgodnie z wymaganiami obowigzujgcych przepisow, norm i
instrukcji. Nie wyszczegdlnienie jakichkolwiek obowigzujacych aktow prawnych nie zwalnia
wykonawcy od ich stosowania.

2 Wiasciwosci wyrobow budowlanych
Za dopuszczone do obrotu i stosowania uznaje si¢ wyroby, dla ktérych producent:

e dokonat oceny zgodnosci wyrobu z wymaganiami dokumentu odniesienia wediug
okreslonego systemu oceny zgodnosci,

e posiada deklaracje zgodnosci CE - dokument wystawiony przez producenta i
pomlerdzajqcy zgodnos$¢ wyrobu z wymaganiami zasadmczymx oraz spetnienie innych
wymagan rozporzadzenia (rozporzadzen).

e oznakowal wyroby znakiem CE.

Przed zabudowaniem materialéw na budowie Wykonawca przedstawi wszelkie wymagane
dokumenty dla udowodnienia powyzszego. Wszystkie materiaty, ktore nie spetniajg wymogow
technicznych okre$lonych przez specyfikacje (np. materialy, ktére byly przechowywane niezgodnie
z zaleceniami producenta i zmienily si¢ ich wlasnosci) beda uznawane za materialy nie
odpowiadajace wymaganiom.



3 Wymagania szczegoétowe dotyczace sprzetu i maszyn do roboét
budowlanych

Sprzet i narzedzia, ktore bedg wykorzystywane do wykonania prac objetych tg specyfikacjg muszg
by¢ sprawne, regularnie konserwowane i poddawane okresowym przegladom zgodnie z
zaleceniami producenta. Muszg spetnia¢ one wymogi BHP i bezpieczenstwa pracy. Nie wolno
stosowa¢ sprzgtu, ktéry nie speilnia powyzszych wymagan i nie wolno wykorzystywaé go
niezgodnie z przeznaczeniem. Wykonawca jest zobowigzany do stosowania tylko takich srodkow
transportu, ktére nie wptyng niekorzystnie na stan i jakos¢ transportowanych materiatow.

4 Wymagania dotyczace srodkéw transportu

Wszystkie srodki transportowe wykorzystywane do transportu materialow, sprzetu i narzedzi
muszg by¢ sprawne, posiadaé wazne badania techniczne i spelnia¢ wymagania wynikajace z
obowigzujacych w Polsce przepisow o ruchu drogowym. Materialy przewozone takimi srodkami
transportu powinny gwarantowa¢ przewoz bez uszkodzen i z zachowaniem warunkow
bezpieczenstwa pracy.

5 Wymagania dotyczace wykonania robét zewnetrznych
5.1 Roboty ziemne

Trasa kabli powinna by¢ wytyczana przez uprawnione stuzby geodezyjne i powinna by¢ zgodna z
podang w dokumentacji projektowe;j.

Rowy nalezy wykonywac¢ recznie w zaleznosci od warunkéw terenowych na glgbokos¢ okoto
0.7m. W przypadkach uwarunkowanych trudnosciami technicznymi dopuszcza si¢ zmniejszenie
glebokosci do 0.4m Sciany wykopéw powinny byé pochyle. Przed ulozeniem kabla dno wykopu
powinno by¢ wyréownane i uksztaltowane. Kable uktada¢ na 10 cm podsypce z piasku. Utozone
kable nalezy przysypac piaskiem o grubosci 10 cm, a nastgpnie na calej szerokosci wykopu
uktada¢ foli¢ kablowg z PCW koloru niebieskiego o grubosci nie mniejszej niz 0.5mm. Wykop
zasypa¢ warstwa piasku lub przesianego gruntu grubosci okoto 20 cm. Nastepnie nalezy
zasypywaé wykop gruntem rodzimym bez zanieczyszczen (np. kamieni, korzeni) warstwami co 30
cm i ubija¢ ubijakami mechanicznymi. Wskaznik zaggszczenia gruntu powinien wynosié¢ 0.85.

6 Wymagania dotyczace wykonania robét wewnetrznych

6.1 Trasy instalacji elektrycznych

Trasa instalacji elektrycznych powinna przebiegaé bezkolizyjnie z innymi instalacjami i
urzadzeniami, powinna by¢ przejrzysta, prosta i dostgpna dla prawidlowej konserwacji oraz
remontdw. Wskazane jest aby przebiegata w liniach poziomych i pionowych.

6.2 Przejscia przez Sciany
Przejscia przez $ciany i stropy powinny spetnia¢ nastgpujace wymagania:

e wszystkie przejscia obwodow instalacji elektrycznych przez $ciany, stropy itp. muszg
by¢ chronione przed uszkodzeniami.

e przejscia te nalezy wykonywaé w przepustach rurowych,

e przejscia pomigdzy pomieszczeniami o roznych atmosferach powinny by¢ wykonywane
W sposob szczelny, zapewniajacy nieprzedostawanie si¢ wyziewow,

e obwody instalacji elektrycznych przechodzgc przez podtogi muszg by¢ chronione do
wysokosci bezpiecznej przed przypadkowymi uszkodzeniami. Jako ostony przed
uszkodzeniami mechanicznymi nalezy stosowac rury stalowe, rury z tworzyw
sztucznych, korytka blaszane itp.

e Przejscia instalacyjne przez Sciany i stropy oddzielen przeciwpozarowych nalezy
uszcezelni¢ masami ppoz. i do klasy EI przegrod.



6.3 Podejscie do odbiornikéw
Podejscia instalacji elektrycznych do odbiornikéw nalezy wykonywaé w miejscach
bezkolizyjnych, bezpiecznych oraz w sposéb estetyczny.

6.4 tagczenie przewoddéw

W instalacjach elektrycznych wnetrzowych fgczenia przewodow nalezy dokonywaé w sprzecie i
osprzgceie instalacyjnym i w odbiornikach. Nie wolno stosowa¢ polaczen skrecanych. W przypadku
gdy odbiorniki elektryczne majg wyprowadzone fabrycznie na zewnatrz przewody, a samo ich
podigczenie do instalacji nie zostalo opracowane w projekcie, sposéb podlaczenia nalezy uzgodnié
z projektantem lub kompetentnym przedstawicielem Inzyniera.

Przewody muszg by¢ ulozone swobodnie i nie mogg by¢ narazone na naciagi i dodatkowe
naprezenia. Do danego zacisku nalezy przylaczy¢ przewody o rodzaju wykonania, przekroju i
liczbie dla jakich zacisk ten jest przygotowany.

W przypadku zastosowania zaciskow, do ktorych przewody sa przylaczone za pomoca oczek,
pomigdzy oczkiem a nakretkg oraz pomigdzy oczkami powinny znajdowac sie podkladki metalowe
zabezpieczone przed korozjg w sposob umozliwiajacy przeptyw pradu. Diugo$é odizolowanej zyly
przewodu powinna za pewnia¢ prawidiowe przylgczenie.

Zdejmowanie izolacji i oczyszczenie przewodu nie moze powodowaé uszkodzen mechanicznych.
W przypadku stosowania zyt ocynowanych proces czyszczenia nie powinien uszkadzaé warstwy
cyny.

Konce przewodéw miedzianych z zytami wielodrutowymi (linek) powinny lecz zabezpieczone
zaprasowanymi tulejkami lub ocynowane (zaleca si¢ zastosowanie tulejek zamiast cynowania)

6.5 Przytgczanie odbiornikéw

Miejsca potgczen zyl przewoddw z zaciskami odbiornikéw powinny byé doktadnie oczyszczone.
Samo polgczenie musi by¢ wykonane w sposob pewny, pod wzgledem elektrycznym i
mechanicznym oraz zabezpieczone przed ostabieniem sily docisku, korozjg itp.

Polaczenia moga by¢ wykonywane jako sztywne lub elastyczne w zaleznosci od konstrukcji
odbiornika i warunkéw technologicznych. Przylaczenia sztywne nalezy wykonywaé w rurach
sztywnych wprowadzonych bezposrednio do odbiornikéw oraz przewodami kabelkowymi

i kablami.

6.6 Przewody i osprzet

Przewody typu YDY 450/750 uktadane pod tynkiem.

Nalezy stosowac osprzet IP20 w pomieszczeniach ogdlnych oraz IP44 w pomieszczeniach o
zwickszonej wilgotnosci.

6.7 Oprawy o$wietleniowe

TYP 1 Oprawa nastropowa. Wymiary - R135x130mm. Korpus - odlew aluminiowy, o grubo&ci
1,5mm, proszkowg standard, UV odporna. Uktad optyczny - PLX. Przestona - PMMA o grubosci
3mm o wspotczynniku zatamania wg 1S0489 - 1,492 i catkowitej transmisji $wiatta wg 1S5013468-1
- 85%.Typ zrddta - LED. Plytka obwoddw drukowanych do montazu LED wykonana z ceramiki. Moc
zrodta - 12,5W. Strumien $wietlny Zrédta - 1685Im. Zasilanie zrédta - 350 mA. Wspétczynnik
oddawania barw [CRI] Ra = 80. Temperatura barwowa - 4000K. . Trwato$¢ 80 tys.godzin przy
wspotczynniku L90/B10. llos¢ zrodet - 1. Moc zrédet w oprawie - 12,5W. Skuteczno$é zrédta -
134,8Im/W. MacAdam (SDMC) = 2. Moc oprawy - 15W. Sprawno$¢ oprawy - 77,6%. Skutecznoéé
Swietlna oprawy - 87,17Im/W. IP20/44. IK04. Zasilacz elektroniczny. Zakres temperatury pracy
oprawy : 5-30 °C.

TYP 2 Oprawa do montazu nastropowego na suficie. Wymiary - 1255x200x71mm. Korpus -
blacha stalowa, o grubosci 0,5mm, malowany farbg proszkowa standard, UV odporng. Uktad
optyczny - OPAL. Przestona - PMMA o wspotczynniku zatamania wg 1S0489 - 1,491 i catkowitej
transmisji Swiatta wg 1IS013468-1 - 43%.Typ zrédta - LED. Moc zrédta - 8,7W. Strumien $wietlny
zrodta - 1392Im. Wspétczynnik oddawania barw [CRI] Ra = 80,39. Temperatura barwowa - 4029K.
llos¢ Zrodet - 2. Moc zrédet w oprawie - 17,4W. Skutecznos¢ zrédta - 160Im/W. Moc oprawy - 18W.
Sprawnosc¢ oprawy - 79,3%. Skutecznos¢ Swietlna oprawy - 122,65Im/W. IP40. 1K20.




AW 1

e Obudowa z biatego lub opcjonalnie szarego poliweglanu
o Klasa izolacji Il

e Stopien ochrony IP41

e Dioda power LED 1W

e Temperatura otoczenia 0°C do +40°C

e Czas pracy w trybie awaryjnym 1,2 lub 3 godziny
e Montaz: natynkowo na suficie

o Wymiary: kwadratowa 120x120x40 [mm]

e Oprawa z soczewka korytarzowg, szerokg

e Strumien $wietlny oprawy: 140 Im (tryb SE)

OPRAWA ZEWNETRZNA

e zewnetrzna lampa nascienna z czujnikiem ruchu
e Rodzaj zar6wki Zaréwka LED

e Moc 1.6 W

e Klasa efektywnosci energetycznej (A++-E)  LED

6.8 SSWiN

Firma instalatorska ma obowiazek posiadania koncesji na prowadzenie dziatalnosci gospodarczej
w zakresie technicznej ustugi ochrony oséb i mienia, a ponadto autoryzacje producenta
zastosowanych urzadzen.
Centrala alrmowa

o obsluga 14 wej$¢

» magistrale komunikacyjne do podigczania manipulatoréw i moduldéw rozszerzen

« mozliwos¢ aktualizacji oprogramowania za pomocg komputera

«  zasilacz impulsowy o wydajnosci 1,2 A z funkcjami fadowania akumulatora i diagnostyki

o  zasilacz buforowy w obudowie z plytg centrali
Cyfrowa pasywna czujka podczerwieni

«  Wykrywalna predkosé¢ ruchu 0,3...3 m/s

. Wymiary obudowy 48,5 x 66 x 36 mm

«  Zakres temperatur pracy -10...+55 °C

«  Zalecana wysoko$¢ montazu 2,4 m

« Znamionowe napigcie zasilania (£15%) 12 V DC

« Pobor pradu w stanie gotowosci 3 mA

«  Maksymalny pobor pragdu 3 mA

. Masa36g

. Czas sygnalizacji naruszenia 2 s
Czujka gazow
o Zakres temperatur pracy -10...+55 °C
« Pobor pradu w stanie gotowosci 85 mA
« Maksymalny pobér pragdu 105 mA
. Masabdg
Czujka zalania
Wymiary obudowy 24 x 110 x 27 mm
Zakres temperatur pracy -10...+55 °C
Znamionowe napiecie zasilania (£15%) 12 V DC
Pobor pradu w stanie gotowosci 2,5 mA
Maksymalny pobér pradu 4 mA
. Masa8lg
Manipulator z ekranem dotykowym
e Napigcie zasilania (£15%) 12 V DC
o Zakres temperatur pracy -10°C...+55°C
o Pobdr pradu w stanie gotowosci 250 mA
e Maksymalny pobdr pradu 265 mA
e Masal6sSg



Maksymalna wilgotnos¢ 93+3%

Klasa srodowiskowa wg EN50130-5 11

Obslugiwane karty pamigci microSD, micro SDHC

Wymiary obudowy (szerokosé x wysoko$¢ x grubosé) 120 x 92 x 14 mm

Czujka dualna

Napigcie zasilania (£15%) 12 V DC

Wykrywalna predkos¢ ruchu 0,3...3 m/s

Wymiary obudowy 62 x 136 x 49 mm

Zakres temperatur pracy -30...+55 °C

Zalecana wysoko$¢ montazu 2,4 m

Pobér pradu w stanie gotowosci 18 mA

Maksymalny pobor pradu 25 mA

Masa 126 g

Dopuszczalne obcigzenie stykow przekaznika (rezystancyjne) 40 mA /16 V DC
Maksymalna wilgotno$¢ 93 £3%

Klasa srodowiskowa wg EN50130-5 II

Czas sygnalizacji alarmu 2 s

Spetniane normy EN50131-1, EN50131-2-4, EN50130-4, EN50130-5
Czestotliwo$¢ mikrofali 10,525 GHz

Stopien zabezpieczenia wg EN50131-2-4 Grade 2

Czujka wibracyjna i magnetyczna

Klasa srodowiskowa II

Wymiary obudowy 24 x 110 x 27 mm

Zakres temperatur pracy -30...+55 °C
Znamionowe napigcie zasilania (£15%) 12 V DC
Pobér pradu w stanie gotowosci 3,5 mA
Maksymalny pobér pradu 5,4 mA

Masa 44 g

Zewnetrzny sygnalizator optyczno-akustyczny

Klasa srodowiskowa III

Wymiary obudowy 148 x 254 x 64 mm

Zakres temperatur pracy -35...+55 °C
Znamionowe napigcie zasilania (+15%) 12 V DC
Maksymalny pobor pragdu 520 mA

Masa 894 g

Natezenie dzwigku 120 dB

Wewnetrzny sygnalizator optyczno-akustyczny

Klasa srodowiskowa II

Napiecie zasilania (£15%) 12 V DC

Wymiary obudowy 87 x 133 x 37 mm

Zakres temperatur pracy -10...+55 °C

Masa 199 g

Natezenie dzwigku 120 dB

Maksymalny pobor pradu — sygnalizacja optyczna 200 mA
Maksymalny pobér pradu — sygnalizacja akustyczna 110 mA
Maksymalny pobér pradu — sygnalizacja optyczna i akustyczna 300 mA

Czujka SAP

konfiguracja czujki za pomocg mikroprzetgcznikow

wbudowane rezystory parametryczne ulatwiaja podlaczenie do centrali alarmowej
komora Swirl przyspieszajaca wykrywanie dymu

detekcja dymu zgodna z wymaganiami EN 54-7

detekcja ciepta zgodnie z EN 54-5

wybor rodzaju linii: NO/NC/2EOL za pomocg przetgcznikow

precyzyjny filtr Hexamesh ze stali nierdzewnej




o sygnalizacja zabrudzenia komory
o wspolpraca z dowolng centralg alarmowg 12 V
o stopien ochrony IP: IP20

7 Pomiary i kontrole

— cigglosci polgczen obwoddw,
— rezystancji izolacji,
— skutecznosci dziatania srodkéw ochrony przeciwporazeniowej.

Wszystkie badania i pomiary bedg przeprowadzane zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku,
gdy normy nie obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego mozna stosowa¢ wytyczne krajowe,
albo inne procedury, zaakceptowane przez inspektora nadzoru inwestorskiego. Przed
przystapieniem do pomiaréw lub badain Wykonawca powiadomi inspektora nadzoru
inwestorskiego o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po ich wykonaniu Wykonawca
przedstawi inspektorowi nadzoru inwestorskiego wyniki badan.

8 Odbiér robo6t budowlanych

Po zakonczeniu budowy Wykonaweca jest zobowigzany dostarczy¢ Inwestorowi
nastgpujace dokumenty:

o Plany i schematy instalacji zmienione na podstawie rysunkéw roboczych,
o Pisemne uzgodnienia odstepstw od projektu z przedstawicielem inwestora
oraz z zespotem projektowym,

o Dziennik budowy i ksigzke obmiardw,

o Protokoty odbioréw czgsciowych,

o Instrukeji uzytkowania urzadzen, gwarancje, atesty, dowody zakupu i

wszelkie dokumenty zwigzane z zastosowanymi urzadzeniami i materiatami,
o Protokoly sprawdzenia, skutecznosci i wydajnosci urzadzen i instalacji.

Wyzej wymienione wymagania dotyczace dokumentéw mogg ulec zmianom i
poszerzeniom.

Odbioru koncowego dokonuje komisja odbiorcza powotana przez Inwestora.
Obowigzkowo w skiad komisji wchodza:

o Przedstawiciele inwestora, w tym inspektor nadzoru,
o Kierownik budowy (gléwny wykonawca robot),

o Kierownik robot elektrycznych,

° Przedstawiciele uzytkownika obiektu.

9 Kontrola, badania i odbiér wyrobéw i robét budowlanych

Wykonawca jest odpowiedzialny za pelng kontrole robot, jakosci materialdéw i elementéw i musi
zapewni¢ odpowiedni system kontroli oraz mozliwo$¢ pobierania prébek i badania materiatléw

i rob6t. Wykonawca bedzie prowadzil pomiary i badania materialéw oraz robét z czestotliwoscia
gwarantujgca, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji
projektowej i specyfikacjach technicznych.

Podczas trwania robdt Inspektor Nadzoru bedzie na biezgco kontrolowat jako$é robét. Kontrole
beda dotyczyly zgodnosci z wymogami norm, certyfikatow, wytycznymi wykonania i odbioru
robot oraz dokumentacji technicznej. Zanim instalacje elektryczne zostang przekazane do odbioru
powinny by¢ poddane badaniom i préba okreslonym w normach. Préby i pomiary wykonywane
w czasie budowy powinny obejmowac pomiar rezystancji izolacji, biegunowosci i ciggloéci
potgczen. Wykonawca musi zapewnic¢ niezbgdne przyrzady pomiarowe do wykonywania préb. Na
poszczego6lnych etapach rob6t Wykonawca musi przeprowadzi¢ niezbedne proby i pomiary dla
kolejnych fragmentow instalacji elektrycznej. Wykonanie tych czynnosci powinno by¢
odnotowane w dzienniku budowy. Po wykonaniu instalacji, ale przed podaniem napigcia




Wykonawca musi dokona¢ ogledzin instalacji w celu stwierdzenia kompletnosci i zgodnosci
instalacji z projektem, wlasciwego doboru i montazu urzadzen oraz braku widocznych uszkodzen.
Czynnosci te powinny zosta¢ odnotowane w dzienniku budowy.

10 Wymagania dotyczace przedmiaru i obmiaru robét

Obmiar robot trzeba wykonywa¢ w obecnosci Inspektora Nadzoru. Obmiar przeprowadzony
powinien by¢ zgodnie z obowigzujagcymi zasadami zaréwno na etapie wykonywania, jak i po
zakonczeniu wykonywania elementu rob6t stanowiacego odrebng catoéé obiektu.

Obmiar trzeba wykona¢ w jednostkach i zgodnie z zasadami przyjetymi w kosztorysowaniu.

11 Odbioér robét budowlanych

Po zakonczeniu budowy Wykonawca jest zobowigzany dostarczyé Inwestorowi nastepujace
dokumenty:
e Plany i schematy instalacji zmienione na podstawie rysunkéw roboczych,
e Pisemne uzgodnienia odstepstw od projektu z przedstawicielem inwestora oraz z zespotem
projektowym,
e Protokoly odbioréw czgsciowych,
e Instrukeji uzytkowania urzadzen, gwarancje, atesty, dowody zakupu i wszelkie dokumenty
zwigzane z zastosowanymi urzadzeniami i materiatami,
e Protokoly sprawdzenia, skutecznosci i wydajno$ci urzgdzen i instalacji.

Wyzej wymienione wymagania dotyczace dokumentéw moga ulec zmianom i poszerzeniom.
Odbioru koficowego dokonuje komisja odbiorcza powolana przez Inwestora. Obowigzkowo w
sktad komisji wchodza:

e Przedstawiciele inwestora, w tym inspektor nadzoru,

e Kierownik budowy (gléwny wykonawca robot),

e Kierownik robdt elektrycznych,

e Przedstawiciele uzytkownika obiektu.

12 Rozliczenie robét
Podstawe platnodci stanowi komplet wykonanych rob6t i pomiaréw pomontazowych.

13 Dokumenty odniesienia

e Projektowane instalacje nalezy wykonaé zgodnie z obowigzujacym przepisami prawa i
Polskimi Normami, a w szczeg6lnosci:

e Ustawg z dnia7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane. (Dz. U. z 1994 r., Nr 89, RKR poz. 414 z
pdzniejszymi zmianami),

e Rozporzgdzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002 r. w sprawie warunkow
technicznych, jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie. (Dz.
U. 22002 r. Nr 75, RKR poz. 690),

e Innymi przepisami i uwarunkowaniami:

e Przepisami Budowy Urzadzen Elektroenergetycznych,

e Przepisami Eksploatacji Urzadzen Elektroenergetycznych,

e Warunkami technicznymi wykonania i odbioru robét elektrycznych,
e Inne przepisy sanitarne, BHP i ochrony przeciwpozarowe;




