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1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru
robét geodezyjnych, zwigzanych z budowg oczyszczalni sciekdw w ramach realizacji inwestycji
,Budowa lokalnej oczyszczalni Sciekow w miejscowosci Zegrze Pomorskie wraz z
kanalizacja w miejscowosciach Zegrze Pomorskie, Kurozwecz, Sieranie".

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako jeden z elementéw Dokumentéw Przetargowych
i Umownych przy zlecaniu i realizacji Robét wymienionych w punkcie 1.3., w ramach realizacji
zamowienia podanego w pkt. 1.1.

1.3. Ogélny zakres Robo6t objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg roboty pomiarowe:
a) przy budowie sieci kanalizacji grawitacyjnej,
b) przy budowie sieci kanalizaciji ttoczne;j,
c) przy budowie kabli/ instalacji elektrycznych i sterowniczych,
d) przy posadawianiu urzgdzen technologicznych oczyszczaini,
e) przy budowie drogi dojazdowej oraz drég i placéw w obrebie oczyszczalni,

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe w niniejszej ST sg zgodne z odpowiednimi normami, lub odpowiednimi
normami Krajéw UE, w zakresie przyjetym przez polskie prawodawstwo i ST-00.

2. WYKONANIE ROBOT

2.1. Ogodlne zasady wykonania Robét

Wykonawca Robot jest odpowiedzialny za jakosc¢ ich wykonania oraz za zgodnos$¢

z Dokumentacjg Projektowa, ST i poleceniami Inspektora Nadzoru. Ogdélne wymagania dotyczgce
Robdét podano w ST-00.

Roboty geodezyjne powinny by¢ wykonywane przez geodete posiadajgcego uprawnienia do
wykonywania robét geodezyjnych, ujetych w niniejszej specyfikacji.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujgcymi instrukcjami Gtéwnego
Urzedu Geodezji i Kartografii.

Wykonawca zobowigzany jest wytyczyc¢ i zastabilizowa¢ w terenie punkty gtéwne wszystkich
elementéw liniowych; punkty wysokosciowe (repery robocze) dla kazdego punktu
charakterystycznego i dostarczy¢ Inspektorowi Nadzoru szkic wytyczenia i wykaz punktéw
wysokosciowych.

W oparciu o materiaty dostarczone przez Zamawiajgcego, Wykonawca powinien przeprowadzi¢
obliczenia i pomiary geodezyjne niezbedne do szczegdétowego wytyczenia Robdt. Przejecie tych
punktéw powinno by¢ dokonane w obecnosci Inspektora Nadzoru.

2.2. Wyznaczenie punktéw wysokosciowych
Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajgce odpowiednie kwalifikacje

i uprawnienia.
Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzedne terenu okreslone w dokumentacji projektowej sag
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zgodne z rzeczywistymi rzednymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi, ze rzeczywiste rzedne
terenu istotnie roznig sie od rzednych okreslonych w Dokumentacji Projektowej, to powinien
powiadomi¢ o tym Inspektora Nadzoru. Uksztattowanie terenu w takim rejonie nie powinno byé
zmieniane przed podjeciem odpowiedniej decyzji przez Inspektora Nadzoru.

Wszystkie Roboty, ktére bazujg na pomiarach Wykonawcy, nie mogg byé rozpoczete przed
zaakceptowaniem wynikdéw pomiaréw przez Inspektora Nadzoru.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne trasy i punkty posrednie osi trasy muszg by¢ zaopatrzone
w oznaczenia okre$lajgce w sposob wyrazny i jednoznaczny charakterystyke i potozenie tych
punktéw. Forma i wzér tych oznaczen powinny by¢ zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.
Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrone wszystkich punktéw pomiarowych i ich oznaczeh w
czasie trwania Robat.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne dla prawidtowej realizacji Robot nalezg do
obowigzkow Wykonawcy.

2.2.1. Punkty wysoko$ciowe (repery robocze) nalezy wykona¢ dla kazdego punktu
charakterystycznego robot liniowych i obiektowych.

2.2.2. Punkty wierzchotkowe trasy sieci i inne punkty giéwne powinny by¢ zastabilizowane
w sposéb trwaty, przy uzyciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, a takze dowigzane do
punktdw pomocniczych, potozonych poza granicg robot ziemnych. Maksymalna odlegtosé
pomiedzy punktami gtéwnymi, na odcinkach prostych nie moze przekracza¢ 500 m. Wykonawca
powinien zatozy¢ robocze punkty wysokosciowe (repery robocze) wzdtuz osi tras sieci, a takze
przy kazdym obiekcie inzynierskim.

Repery robocze nalezy zatozyé poza granicami robot zwigzanych z wykonaniem obiektéw. Jako
repery robocze mozna wykorzysta¢ punkty state na stabilnych, istniejgcych budowlach. O ile brak
takich punktow, repery robocze nalezy zatozyé w postaci stupkéw betonowych lub grubych
ksztattownikow stalowych, osadzonych w gruncie w sposob wykluczajgcy osiadanie,
zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

Rzedne reperéw roboczych nalezy okresla¢ z takg doktadnoscig, aby sredni btad niwelacji po
wyréwnaniu byt mniejszy od 4 mm/km, stosujgc niwelacje podwdjng w nawigzaniu do reperéw
panstwowych.

Repery robocze powinny byé wyposazone w dodatkowe oznaczenia, zawierajgce wyrazne
i jednoznaczne okreslenie nazwy reperu i jego rzedne;.

2.3. Kolejnos¢ wykonywania Robét geodezyjnych.

2.3.1. Wytyczenie gtéwnej osi sieci sanitarnych i urzgdzen (sytuacyjne i wysokosciowe).

2.3.2. Whytyczenie gtdwnej osi sieci elektrycznych i sterowniczych (sytuacyjne i wysoko$ciowe).
2.3.3. Wytyczenie gtdwnej osi obiektéw technologicznych (sytuacyjne i wysokosciowe).

2.3.4. Wytyczenie rzednych posadowienia obiektéw technologicznych.

2.3.5. Wykonanie pomiaréw sprawdzajgcych spadki i usytuowanie gtéwnych elementéw
kanalizacji sanitarnej w wykopie przed zasypaniem.

12.3.6. Wykonanie pomiaréw sprawdzajgcych usytuowanie gtéwnych elementéw sieci
elektrycznych i sterowniczych w wykopie przed zasypaniem.

2.3.7. Inwentaryzacja wszystkich elementéw naziemnych sieci kanalizacji sanitarnej, sieci
elektrycznej i sterowniczej oraz obiektéw technologicznych.

Tyczenie nalezy wykona¢ w oparciu o dokumentacje projektowg oraz inne dane geodezyjne
przekazane przez Zamawiajgcego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji panstwowej albo innej
osnowy geodezyjnej, okreslonej w Dokumentacji Projektowej.

Os trasy drog powinna by¢ wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktach posrednich w
odlegtosci zaleznej od charakterystyki terenu i uksztaltowania trasy, lecz nie rzadziej niz co 50
metréw.

W przypadku sieci dodatkowo musi zosta¢ wyznaczona kazda studnia i element naziemny.
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Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do Dokumentacii
Projektowej nie moze by¢ wieksze od 3 cm. Rzedne niwelety punktow osi trasy nalezy wyznaczyé
z doktadnoscia do 1 cm w stosunku do rzednych niwelety okreslonych w Dokumentaciji
Projektowej.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nalezy uzy¢ materiatdow wymienionych w pkt. 3.

Usuniecie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wowczas, gdy Wykonawca Robét zastgpi je
swiadkami (palami, umieszczonymi poza granicg Robot w taki sposéb, zeby za ich pomocg méc
wytyczy¢ usuniety pal).

3. MATERIALY
Ogdlne wymagania dotyczgce materiatéw podano w specyfikaciji ST-00 pkt. 2.

Materiatami stosowanymi przy wyznaczeniu, odtworzeniu trasy i wyznaczeniu roboczych punktéw
wysokosciowych wg zasad niniejszej ST sa:

- paliki drewniane o $rednicy 15-20 cm i dtugosci 1,5-1,7 m do wyznaczenia punktow
gtéwnych trasy oraz o s$rednicy 5-8 cm i dlugosci 0,3 m do wyznaczenia i stabilizaciji
pozostatych punktéw,

- prety stalowe o srednicy 12 mm i dtugosci 0,3 m,

- farba chlorokauczukowa (do zaznaczania punktéw na jezdni),

- stupki betonowe, rury metalowe lub prety stalowe powinny mieé dtugos¢ okoto 0,5 m,

- Swiadki wbijane obok palikéw osiowych powinny mieé dilugos¢ okoto 0,5 m i przekrgj
prostokatny.

4. SPRZET

Ogdlne wymagania dotyczgce sprzetu podano w specyfikacji ST-00 pkt. 3.

Prace zwigzane ze stabilizacjg i oznaczeniem gtéwnych elementow wykonywanych robét oraz
reperéw roboczych bedg wykonane recznie.

Prace pomiarowe zwigzane z wytyczeniem oraz okresleniem wysoko$ci elementéw
wykonywanych robét oraz reperéw roboczych wykonane bedg specjalistycznym sprzetem
geodezyjnym:

- teodolitami, dalmierzami, niwelatorami, tyczkami,

- fatami,

- tasmami stalowymi.

Sprzet stosowany do wyznaczen powinien gwarantowac uzyskanie wymaganej doktadnosci
pomiaru.

5. TRANSPORT

Ogdlne wymagania dotyczgce transportu podano w specyfikacji ST-00 pkt. 4.
Materiaty (np. paliki drewniane oraz prety stalowe) mogg by¢ przewozone dowolnym transportem.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogdlne wymagania dotyczgce kontroli jakosci rob6t podano w specyfikaciji ST-00 pkt. 6.
6.1. System kontroli jakosci Robét

Kontrole jakosci Robot pomiarowych zwigzanych z odtwarzaniem (wyznaczaniem) trasy i punktow
wysokosciowych nalezy prowadzi¢ wg ogolnych zasad okreslonych w instrukcjach i wytycznych
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Gtownego Urzedu Geodezji i Kartografii.

6.2. Sprawdzanie Robé6t pomiarowych

Sprawdzanie Robot pomiarowych nalezy przeprowadzi¢ wg nastepujacych zasad:

6.2.1. nalezy sprawdzi¢ sytuacyjnie i wysokosciowo wszystkie zinwentaryzowane elementy
naziemne nowo wybudowanych sieci kanalizacji sanitarnej, sieci elektrycznej i sterowniczej
oraz obiektow technologicznych,

6.2.2. nalezy sprawdzi¢ spadki kanalizacji sanitarne;j,

6.2.3. wyznaczenie sytuacyjno-wysokosciowe nalezy sprawdza¢ na wszystkich zatamaniach
pionowych i poziomych, w punktach naziemnych oraz co najmniej 5 razy na odcinku 1 km,

6.2.4. robocze punkty pomiarowe nalezy sprawdzi¢ niwelatorem na caltym obszarze budowy.

7. OBMIAR ROBOT

Ogolne zasady obmiaru Robét podano w ST-00 pkt. 7.
Jednostkg obmiaru jest:

1 m - dla robét liniowych,

1 kpl. lub 1 szt. - dla robot obiektowych.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady Odbioru Robo6t podano w ST-00 pkt. 8.

8.1. Odbidr Roboét zwigzanych z odtworzeniem (wyznaczeniem) trasy w terenie nastepuje na
podstawie szkicow i dziennikow pomiaréw geodezyjnych lub protokotu kontroli geodezyjnej, ktére
Wykonawca przedktada Inspektorowi Nadzoru.

8.2. Wykonawca jest zobowigzany wykonac¢ na swdj koszt i przekazaé¢ Inspektorowi Nadzoru
komplet map geodezyjnych powykonawczych.
Ww. dokumentacje nalezy przekazaé w trzech egzemplarzach.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogodle zasady ptatnosci podano w ST-00 pkt. 9.

Ptatnosci za roboty geodezyjne zwigzane z pomiarami 1 m robdt liniowych oraz 1 kpl. lub 1 szt.
robot obiektowych stanowig nierozerwalng czesc¢ ptatnosci za ww. elementy przedstawione

w ST-00.

Koszty robdt geodezyjnych zwigzanych z realizacjg niniejszej inwestycji Wykonawca uwzgledni
w cenie jednostkowej zwigzanej z dang pozycjg Przedmiaru Robét.

Zgodnie ze ST i Dokumentacjg Projektowg Roboty zwigzane z wyznaczeniem osi trasy i punktow
wysokosciowych obejmuja:
- prace pomiarowe (sytuacyjno-wysokosciowe) dla wszystkich elementéw realizowane;j
inwestyciji.

Koszt Robét obejmuje:
- wytyczenie sytuacyjne i wysokosciowe wszystkich elementow realizowanej inwestycji,
- uzupetnienie osi tras dodatkowymi punktami,
- wyznaczenie dodatkowych punktéw wysokosciowych,
- zastabilizowanie punktéow w sposéb trwaty, ochrona przed zniszczeniem
i oznakowanie utatwiajgce odszukanie i ewentualne odtworzenie,
- wykonanie pomiardw biezacych i sprawdzajgcych w miare postepu Robét, zgodnie
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z ST i Dokumentacjg Projektowa,

- wykonanie pomiaréw sprawdzajgcych spadki i usytuowanie gtdéwnych elementéw
realizowanej inwestycji w wykopie przed zasypaniem,

- inwentaryzacja elementéw naziemnych realizowanej inwestyciji,

- wykonanie wszelkich szkicdw wytyczenia, szkicow sprawdzajgcych oraz
dokumentacji powykonawczej wraz z zatwierdzeniem przez Powiatowy Osrodek
Dokumentaciji Geodezyjnej i Kartograficznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Instrukcja 0-1/0-2.
Instrukcja 0-3.
Instrukcja G-1.
Instrukcja G-2.
Instrukcja G-3
Instrukcja G-4
Whytyczne G-3.2

UWAGA:

Ogolne zasady wykonywania prac geodezyjnych i kartograficznych.
Zasady kompletowania dokumentacji geodezyjnej i kartograficznej.
Pozioma osnowa geodezyjna.

Wysokosciowa osnowa geodezyjna.

Geodezyjna obstuga inwestyciji.

Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe.

Pomiary realizacyjne

Brak przywotania jakiegokolwiek obowigzujacego dla w/w robét przepisu prawa lub normy

nie zwalnia
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